SIEMENS

ACVATIX

Sitowniki elektrohydrauliczne do zaworéw
SKB..

do zaworow o skoku 20 mm

SKB32.. napiecie zasilajgce 230 V AC, sygnat sterujgcy 3-stawny
SKB82.. napiecie zasilajgce 24 V AC, sygnat sterujgcy 3-stawny

SKB6.. napigcie zasilajgce 24 V AC, sygnat sterujgcy 0...10 V DC, 4...20 mA lub
0...1000 Q

— SKB62/MO komunikacja RS-485 Modbus RTU

— wybor charakterystyki, sygnat zwrotny pofozenia, kalibracja skoku, diodowy
wskaznik stanu pracy, sterowanie nadrzedne

— SKB62UA wybor kierunku dziatania, regulacja ograniczenia skoku, sterowanie
sekwencyjne z nastawianym punktem poczatkowym i zakresem roboczym,
mozliwosé wspotpracy z QAF21.. i QAF61..

Sita nominalna 2800 N

Wersje sitownika z funkcjg bezpieczenstwa (sprezyna powrotna) lub bez
Do bezposredniego montazu na zaworach, bez zadnych nastaw
Pokretto sterowania recznego i wskaznik potozenia

Dodatkowe funkcje realizowane przy pomocy przetagcznikow pomocniczych,
potencjometru, podgrzewacza trzpienia i dzwigni mechanicznej rewersji skoku

o SKB..U z zatwierdzeniem UL

CeB A
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Zastosowanie

Do sterowania zaworami przelotowymi i trojdrogowymi Siemens typu VVF.., VVG.., VXF..
i VXG.. o skoku 20 mm stosowanymi jako zawory regulacyjne lub zawory odcinajgce
bezpieczehstwa w instalacjach grzewczych, wentylacyjnych i klimatyzacyjnych.

Budowa i dziatanie

Zasada dzialania sitownikéw elektrohydraulicznych

Pokretto sterowania recznego

Cylinder ci$nieniowy

Zbiornik oleju

Sprezyna powrotna

Solenoidalny zaw6r zwrotny
Pompa hydrauliczna
Ttok

Komora ci$nieniowa

© 0O N O 0 b~ O N =

Wskaznik potozenia (0 do 1)

-
o

Przytacze zaworu (tgcznik)
11 Trzpien zaworu

12 Grzybek zaworu

Zawor zamkniety Zawor otwarty

Otwieranie = Pompa hydrauliczna [6] ttoczy olej ze zbiornika [3] do komory ciSnieniowe;j

zaworu [8], przez co nastepuje przemieszczanie cylindra ciSnieniowego [2] w doét.
Trzpien zaworu [11] wsuwa sie i zawor sie otwiera. Jednoczesnie napreza
sie sprezyna powrotna [4].

Zamykanie  Otwarcie zaworu zwrotnego [5] powoduje wyptywanie oleju z komory

zaworu cisnieniowej z powrotem do zbiornika. Naprezona sprezyna powrotna
przemieszcza cylinder ciSnieniowy do géry. Trzpieh zaworu wysuwa sie i
zawor sie zamyka.

Tryb Do sterowania recznego nalezy roztozy¢ dzwignie, tak by wskaznik

sterowania potozenia stat sie widoczny. Poprzez obracanie dzwigni na pokretle

recznego sterowania recznego [1] w kierunku zgodnym z kierunkiem ruchu

wskazowek zegara, nastepuje przemieszczanie komory cisnieniowej w dét i
tym samym otwieranie zaworu. Jednocze$nie napreza sie sprezyna
powrotna [4]. Na wskazniku potozenia widoczna jest czerwona tarcza z
podziatkg wskazujgcg aktualne potozenie.

W trybie sterowania recznego, sygnaty sterujgce Y i Z mogg bardziej
otworzy¢ zawor, ale nie mogg go przestawi¢ do potozenia 0% skoku.
Aby utrzymacé recznie ustawiong pozycje, nalezy wytgczy¢ zasilanie lub
odtgczy¢ sygnaty sterujgce Y i Z. DZzwignia pozostaje roztozona i na
wskazniku wida¢ czerwong tarcze wskazujgcg aktualne potozenie.

Uwaga: Gdy regulator zostanie przetgczony na prace reczng na dtuzszy
okres czasu, to zalecamy ustawienie siftownika w wymaganym
potozeniu za pomocg dzwigni sterowania recznego. Dzieki
temu, sitownik bedzie w tym czasie pozostawat w tak
ustawionym potozeniu.

Uwaga: Po przetgczeniu regulatora z powrotem na prace
automatyczng, nalezy pamietaé, zeby przestawi¢ sitownik
ponownie na sterowanie automatyczne.
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Tryb auto-
matyczny

Minimalny
przeptyw
objeto-
sSciowy

SKB32..
SKB82..

sygnat
sterujgcy
3-stawny

SKB62..
SKB60

sygnat
sterujgcy Y
0...10 vDC
i/lub
0...1000 Q,

4..20mADC

Urzadzenie
przeciwza-
marzaniowe

Dzwignie na pokretle sterowania recznego obracac w kierunku przeciwnym
do kierunku ruchu wskazowek zegara, az do ogranicznika krancowego.
Cylinder cisnieniowy przemiesci sie do gory do potozenia 0% skoku zaworu.
Na wskazniku potozenia nie bedzie widoczna tarcza z podziatkg i wtedy
dzwignie mozna ztozyc¢.

Sitownik mozna recznie ustawi¢ w potozeniu > 0 % skoku, dzieki czemu
mozliwe jest jego zastosowanie w aplikacjach wymagajacych ciggtego
minimalnego przeptywu objeto$ciowego.

Sitownik sterowany jest sygnatem 3-stawnym poprzez zaciski Y1 i Y2, ktory
wytwarza zgdany skok przenoszony na trzpieh zaworu:

e Napiecie na Y1: wysuwanie cylindra otwieranie zaworu

sitownika

e Napiecie na Y2: wsuwanie cylindra

sitownika

zamykanie zaworu

e Brak napieciana Y1iY2: cylinder i trzpien zaworu pozostajg w swoim

pofozeniu

Sitownik sterowany jest poprzez zacisk Y lub sterowanie nadrzedne Z.
Sygnat sterujgcy wytwarza zgdany skok przenoszony na trzpien zaworu:

e Wozrastajgcy sygnat Y: wysuwanie cylindra otwieranie zaworu

sitownika

e Malejgcy sygnat Y: wsuwanie cylindra

sitownika

zamykanie zaworu

e Staly sygnat Y: cylinder i trzpieh zaworu pozostajg w swoim

pofozeniu

e Sterowanie nadrzedne Z: patrz punkt ,Funkcje” (strona 6)

Do sitownika SKB6.. mozna podtgczy¢ urzgdzenie przeciwzamarzaniowe.

Dodanie sygnatu z QAF21.. i QAF61.. wymaga zastosowania sitownika
SKB62UA. Sposob specjalnego sparametryzowania uktadu elektronicznego
tego sitownika opisano w punkcie ,Elektronika” (strona 4).

Schematy potgczen do wspoltpracy z urzgdzeniem przeciwzamarzaniowym
zamieszczone sg w punkcie ,Schematy potagczen” (strona 23).
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Elektronika

SKB60 "

N

Zaciski podtgczeniowe

Przetagczniki DIL

Wskaznik stanu pracy LED

A W N

Otwor do kalibracji skoku

B

" wwersji ..Li pozniejszych

Przetaczniki DIL

Kierunek dziatania Dziatanie awaryjne wskutek  Sygnatu sterujacy Y Charakterystyka przeptywu
utraty sygnatu sterujacego ** Sygnat zwrotny potozenia U
ON ON Dziatanie ON U.tr.zymywame ON 4..20 mA DC ON lin = liniowa
odwrotne biezacego
n n potozenia n n
1 2 3 4
OFF ON Dziatanie ON Zamykanie ON 0..10 vDC ON log = statoprocentowa
ﬂ wprost H H ﬂ
1 2 3 4
v
Vo
7
Zalezno$¢ miedzy sygnatem N /
) - sterujgcym Y i przeptywem )V &
*  Nastawa fabryczna: wszystkie przetgczniki bictosci D
w potozeniu OFF objetosclowym /
v, > Y
**  Uwzglednianie tylko przy ustawieniu przetacznika DIL nr 3 0 10V
w potozeniu ON (sygnat sterujacy = 4...20 mA DC) 4 20mA
SKB60 ?, SKB62..
© ,_J\ N
o q ‘ il H 1@ 1 Zaciski podigczeniowe
| IR 2 Przefaczniki DIL
pA calle- | 3 Wskaznik stanu pracy LED
cceeee e
s 4 Otwor do kalibracji skoku
T 7
SR
AN )
© 3
—" ” (e
©© d‘ @ U = 4
2w wersji ..K i wczesniejszych
4
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Przelaczniki DIL

Sygnatu sterujacy Y Charakterystyka przeptywu
Sygnat zwrotny potozenia U
ON ON 4..20 mADC ON lin = liniowa
1 2
OFF * ON 0..10 vDC ON log = statoprocentowa
1 2
v
v d
AP 7
Zalezno$¢ miedzy sygnatem /
sterujgcym Y i przeptywem )‘V S
* | Nastawa fabryczna: wszystkie przetaczniki obietosciowvm Vi
w potozeniu OFF )¢ y 7/
v, >
0 10V
4 20 mA
SKB62UA
1 Zaciski podtgczeniowe
1 2 Przefgczniki DIL
3 Wskaznik stanu pracy LED
4 Otwor do kalibracji skoku
5 Przetacznik obrotowy UP (nastawa fabryczna 0)
@ & EK[HHBQ E 6 Przetgcznik obrotowy LO
Fo= \f
§L 2
L 2
@E@i H o J/ 5
Q—~————7-6
Przelaczniki DIL
Kierunek dziatania Sterowanie sekwencyjne Sygnatu sterujacy Y Charakterystyka przeptywu
lub regulacja ograniczenia  Sygnat zwrotny potozenia U
skoku
ON ON Dziatanie ON Sterowanlg ON 4..20mADC ON lin = liniowa
odwrotne sekwencyjne
n n Dodanie sygnatu n n
1 2 QAF21../QAF61.. 3 4
OFF ON Dziatanie ON ReguI.aqa . ON 0..10vDC ON log = statoprocentowa
wprost ograniczenia
H u skoku ﬂ u
1 2 3 4
4
Vot
e /
Zalezno$¢ miedzy sygnatem N /
sterujgcym Y i przeptywem W
* | Nastawa fabryczna: wszystkie przetaczniki e ob'p tos’ZiZw m 79
w potozeniu OFF I¢ y ’
v, > Y
0 10V
4 20 mA
5
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SKB62/MO
Konwerter Modbus przeznaczony jest do sterowania analogowego 0...10 V.

° Ustawienie sygnatu analogowego sitownika nalezy pozostawic¢ bez zmian (przetgcznik nr 1
1 w potozeniu OFF); zmiana nastawy nie jest niedozwolona.
Sitowniki sg fabryczne ustawione na charakterystyke statoprocentows.
° Przetgcznik do zmiany wewnetrznej charakterystyki sitownika ustawiony na
1 ,Statoprocentowa” (przetgcznik DIL nr 2 w potozeniu OFF).
Funkcje
Funkcja bezpieczenstwa (sprezyna powrotna)
Sitowniki SKB32.51, SKB82.51.. i SKB62.. wyposazone sg funkcje bezpieczenstwa,
posiadajg solenoidalny zawdr zwrotny, ktory otwiera sie po zaniku sygnatu sterujgcego lub
napigcia zasilajgcego. Sprezyna powrotna powoduje ustawienie sitownika w potozeniu 0%
skoku i zamkniecie zaworu.
Kalibracja skoku
SKB60, SKB62.., SKB62/MO
W celu ustalenia potozenia 0% i 100% skoku zaworu, podczas pierwszego uruchomienia
wymagane jest przeprowadzenie kalibracji.
> Mechanicznie potgczy¢ sitownik SKB6.. z zaworem Siemens.
> A Sitownik musi by¢ ustawiony na ,,prace automatyczna”, aby podczas kalibracji
skoku mogtly by¢ osiagniete rzeczywiste wartosci potozenia 0% i 100%.
> Podtgczy¢ zasilanie 24 V AC.
> Zdjg¢ pokrywe obudowy.
1. Zewrze¢ styki umieszczone w otworze kalibracyjnym (np. t
za pomocg wkretaka) aby uruchomi¢ procedure kalibracji
skoku.
2. Sitownik przestawia sie do pozycji 0% skoku [1].
= zawor jest zamykany. /
3. Sitownik przestawia sie do pozycji 100% skoku [2]. /
= 5r iest otwi Miga zielona dioda LED,
Zawor jest otwierany. nieaktywny sygnat zwrotny
= Zmierzone wartosci zostajg zapamigtane. pofozenia U
= Praca normalna: 0%
Sitownik ustawia sie w potozeniu [3] okreslonym 1 3
=
sygnatem Y lub Z. °L- 2 s
Zielona dioda LED $wieci sie ciggle, aktywny sygnat * V4
zwrotny potozenia U, wartosci odpowiadajg rzeczywistym ... / ¢
potozeniom.
Zapalona czerwona dioda LED sygnalizuje btad kalibraciji.
° Dioda LED na konwerterze SKB62/MO miga na czerwono podczas kalibracji poniewaz
1 sygnat sterujgcy Y i sygnat zwrotny potozenia U nie zgadzajg sie. Jest to interpretowane

jako blokada i dlatego sygnalizowane jako btgd

W razie potrzeby, kalibracja moze by¢ powtarzana dowolng ilos¢ razy.
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Wskaznik stanu pracy LED

SKB60, SKB62.., SKB62/MO
Dwukolorowa dioda LED sygnalizujgca stan pracy, widoczna jest po zdjeciu pokrywy.

LED
@)
Zapalona zielona
\ I /

7N
Migajgca zielona

Zapalona czerwona

\'./
/ | \
Migajgca czerwona

Zgaszona

Funkcja

Normalna praca

Trwa kalibracja skoku

Btad kalibracji skoku

Biad wewnetrzny

Zablokowany zawor

Brak zasilania

Awaria elektroniki

Uwagi, wskazéwki

Dziatanie automatyczne; bez btedow

Poczeka¢ do zakonczenia kalibracji (az dioda zapali sie na
zielono lub czerwono)

Sprawdzi¢ poprawno$¢ montazu, ponownie uruchomic
kalibracje skoku

Wymieni¢ elektronike

Sprawdzi¢ zawér, ponownie uruchomic¢ kalibracje skoku

Sprawdzi¢ zasilanie i okablowanie

Wymieni¢ elektronike

Jako ogodlna zasada, dioda LED moze przyjmowac tylko powyzsze stany (Swieci¢ sie na
czerwono lub zielono, miga¢ na czerwono lub zielono, badz pozostawac¢ zgaszona).
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Sterowanie nadrzedne — wejscie Z

SKB60, SKB62..
Wejscie sterowania nadrzednego (zacisk Z) moze pracowac¢ w nastepujgcych trybach:

Tryb sterowania z wejscia Z

Bez funkcji Catkowicie otwarty Zamkniety Sterowanie Dodanie sygnatu
0...1000 Q tylko SKB62UA
Potaczenie a m Go co
G G G
K2 v—v
M M
U U
4 4 4 Z —R
Przemiesz- V A—pAB v Vi v v
czenie 100 % 100 % 100 % 100 % 100 %
/ | /) /
0% - Y 0% Y 0% Y 0% R 0% Y
0% 100 % 50 900
Charakterystyka liniowa Charakterystyka liniowa lub statoprocentowa
lub statoprocentowa
e Zacisk Z nie e Zacisk Z e Zacisk Z e Zacisk Z poditgczony e Zacisk Z podtgczony
podtgczony podtgczony podtgczony do M poprzez do zacisku R
bezposrednio do G bezposrednio do rezystor R urzadzenia przeciw-
GO e Polozenie zamarzaniowego
poczatkowe przy QAF21.. lub
50 Q QAF61..
Potozenie koncowe
przy 900 Q
e Potozenie zaworu e Wejscie Y nie ma wptywu e Potozenie zaworu
okreslone okreslone
sygnatem Y sygnatem Y oraz
R(Z)
° Pokazane powyzej tryby pracy opisano dla nastawy fabrycznej ,dziatanie wprost".
1 Podczas pracy w trybie Z, wejscie Y nie ma wptywu.
Wybor kierunku dziatania
SKB60 (od wersji ..L), SKB62UA
¢ Dla zaworéw normalnie zamknietych, ,dziatanie wprost” oznacza, ze przy sygnale
wejsciowym 0 V, zawor jest zamkniety (dotyczy wszystkich zaworow Siemens
wymienionych w punkcie ,Urzgdzenia wspétpracujgce”, strona 13).
¢ Dla zaworéw normalnie otwartych, ,dziatanie wprost” oznacza, ze przy sygnale
wejsciowym 0V, zawor jest otwarty.
Dziatanie wprost Dziatanie odwrotne Skok
100 % 100 %
Y Y
0% 0%
Wejscie 0..10v DC Wejscie 0..10v DC
4..20mADC 4..20mADC
0...1000 Q 0...1000 Q
8
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jumie

Wybrany kierunek dziatania nie ma wptywu na mechaniczng funkcje bezpieczenstwa

(sprezyna powrotna).

Regulacja ograniczenia skoku i sterowanie sekwencyjne

SKB62UA

Ustawienia ograniczenia skoku

Obrotowe przetgczniki LO i UP stuzg do ustawienia
gornej i dolnej granicy skoku co 3 % do maksymalnie

45 %.

100 %1

LO

100...55 %

UP

0..45 %

Pozycja | Dolna granica
LO skoku

0 0%
1 3%
6 %
9 %
12 %
15 %
18 %
21%
24 %
27 %
30 %
33 %
36 %
39 %
42 %
45 %

M m O O @™ >» © 0o N o o »h w N

Pozycja
upP

M m O O @™ >» © 0o N o o »h w N

Gorna granica

skoku

100 %
97 %
94 %
91 %
88 %
85 %
82 %
79 %
76 %
73 %
70 %
67 %
64 %
61 %
58 %
55 %

* Zakres roboczy QAF21.. (patrz ponizej)

**  Zakres roboczy QAF61.. (patrz ponizej)

Ustawienia sterowania sekwencyjnego

Obrotowe przetgczniki LO i UP stuzg do okreslenia
punktu poczatkowego i zakresu roboczego

sekwenc;ji.

100 % 7T
|

3.15V

Loi

0..15 V‘

Pozycja Punkt
LO poczatkowy do
sterowania
sekwencyjnego

0 oV
1 1V
2V
3V
4V
5V
6V
A
8V
9V
10V
1MV
12V
13V
14V
15V

M m O O @™ >» © 0o N o o »h w N

Pozycja | Zakres roboczy
upP do sterowania
sekwencyjnego

0 10V
1 10V*
10V
3y
4v
5V
6V
7V
8V
9V
10V
1V
12V
13V
14V
15V

M m O O @™ >» © 0o N o o »h w N

*** Najmniejszg nastawg jest 3 V; sterowanie sygnatem 0...30 V mozliwe tylko poprzez wejscie Y
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Typ

SKB32.50 "
SKB32.50/F "3
SKB32.51"
SKB32.51/F "3
SKB82.50 "
SKB82.50U 2
SKB82.51 "
SKB82.51U
SKB60 "4
SKB62 "
SKB62/F V3)
SKB62U ?
SKB62UA 2

SKB62UA

Ustawienia dodania sygnatu

Regulacja skoku z dodaniem sygnatu QAF21.. / QAF61..

Zakres roboczy urzgdzenia przeciwzamarzaniowego (QAF21.. lub QAF61..) mozna
okresli¢ za pomocg przetacznikéw obrotowych LO i UP.

Pozycja LO Punkt poczatkowy Pozycja UP Zakres roboczy
sterowania QAF21../ QAF61..
sekwencyjnego
0 — 1 QAF21..
0 — 2 QAF61..
Napiecie Sygnat Sprezyna powrotna
zasilajace sterujacy Funkdja Czas

230V AC

Elektronika 24V AC
standardowa

Elektronika
wzbogacona

SKB62/MO 2 | S55195-A127 | Elektronika

standardowa

) Zatwierdzenie: CE
2) Zatwierdzenie: CE, UL
) Dostepny tylko we Francji

w

tak 10s
3-stawny
tak 10s
0..10v DC
4..20 mA
0...1000 Q
tak 10s
Modbus RTU

Qg U
:(‘ ——
LO UP

D~—

(N

Czas przebiegu

Otwieranie Zamykanie

120 s

120 s

10s

4 Wzbogacone funkcje poczgwszy od wersji ..L: kierunek dziatania, dziatanie awaryjne

o

Dostawa

) Wzbogacone funkcje: kierunek dziatania, ograniczenie skoku, sterowanie sekwencyjne, dodanie sygnatu

Sitownik, zawér i wyposazenie dodatkowe dostarczane sg w oddzielnych opakowaniach i nie

$g zmontowane.
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Wyposazenie dodatkowe / czesci zamienne

Wyposazenie dodatkowe

Typ Przetgcznik Podwéjny Potencjometr = Podgrzewacz Dzwignia
pomocniczy przetacznik 1000 Q trzpienia rewersji skoku
pomocniczy 24V AC
ASC1.6 ASC9.3 ASZ7.3 ASZ6.6 ASK50
(S55845-2108)
maks. 2
SKB32..
- maks.1 maks.1

SKB82 maks.1 maks.1
SKB6.. maks.1 - -
SKB.. ASZ6.6 (S55845-2108)

Podgrzewacz trzpienia

e do czynnikéw ponizej 0 °C

e montaz miedzy zaworem i sitownikiem

ASK51

Dzwignia rewersji skoku

e 0% skoku sitownika odpowiada 100%

skoku zaworu

e montaz miedzy zaworem i sitownikiem
SKB32.. ASC9.3
SKB82.. Podwjny przetgcznik pomocniczy

e nastawiane punkty przetgczania

ASZ7.3
Potencjometr
e 0...1000 Q

SKB60 ASC1.6 @) T Tt
SKB62.. Przelgcznik pomocniczy : IJ I %7
e punkt przetgczania 0...5 % skoku $_ I-Q-”-Q-”-Q-,
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]

Sitownik

ASZ7.3

Do wspotpracy ze sterownikami SIMATIC S5/S7 i z sygnalizacjg zwrotng pofozenia,
zalecamy stosowanie sitownikow z sygnatem zwrotnym 0...9,8 V DC.

Piki sygnatowe wystepujgce w potencjometrze ASZ7.3
mogg powodowac¢ komunikaty btedéw w sterownikach
Siemens SIMATIC. Nie dotyczy to zastosowan z
regulatorami Siemens HVAC. Jest to spowodowane tym,
ze sterowniki SIMATIC majg wyzszg rozdzielczosc i
krotszy czas odpowiedzi.

Stosowac potgczenie 3-zytowe jako dzielnik napiecia dla
potencjometru. Zasilenie potencjometru poprzez suwak
moze powodowacé skrocenie jego trwatosci. Piki
sygnatowe wystepujgce w tym trybie pracy przybierajg
na czestosci i dotkliwosci podczas okresu jego trwatosci.

Szczegodtowe informacje — patrz ,Dane techniczne” (strona 19).

Zamawianie (przyktad)

Typ / nr magazynowy "
SKB62/MO / S55195-A127
ASC1.6

Opis
Sitownik Modbus RTU
Przetgcznik pomocniczy

" Podaé numer magazynowy jesli jest dostepny

Czesci zamienne

Pokretto "

Pokrywa Klamra

Liczba sztuk

1
1

tacznik trzpienia

Elektroniczny
uktad sterujacy

Ingiis

P
A N
Sl

SKB32.50, SKB32.50/F
SKB32.51, SKB32.51/F 410355768
SKB82.50
SKB82.50U 410356058
SKB82.51 410355768
SKB82.51U 410455828 426855108 410356058 417856498
SKB60 466857598

410355768
SKB62, SKB62/F

466857488

SKB62U

410356058
SKB62UA 466857518
SKB62/MO 410355768 466857488

" pokretto sterowania recznego, niebieskie z cze$ciami mechanicznymi
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Urzadzenia wspélpracujace

jmie

Zawory przelotowe VV.. (zawory regulacyjne lub odcinajace)

Typ zaworu
VVF21..
VVF22..
VVF31..
VVF32..
VVF40..
VVF41..
VVF45..
VVF42..

VVF52..
VVF53..
VVF61..
VVF63..

VVG41..

1)

Kotnierzowe

Gwintowane

DN

25.

15.

.80

.80

50

15..
15..
15..
15..
15..
15..

.80
.50
40
.50
.50
.50

Cisnienie PN

10

16

25

40

16

kvs [m3/h]

1,9..

25...

16..
1,9..

19..

16..

.100

100

.100
.100

.31

.100

0,16...25
0,16...40
0,19...31
0,2...36

0,63...40

Karta katalog.
N4310
N4401
N4320
N4402
N4330
N4340
N4345
N4403
N4373
N4405
N4382

A6V 11459527
N4363

Dopuszczalne réznice cisnienia Apmax i ci$nienia zamykajace Aps dla zaworu z sitownikiem podane sg w

kartach katalogowych zaworéw

1)

Zawory wycofane, niedostepne

Zawory trojdrogowe VX.. (zawory regulacyjne realizujgce ,,mieszanie” i ,,rozdzielanie”)

Typ zaworu

VXF21..
VXF22..
VXF31..
VXF32..
VXF40..
VXF41..
VXF42..
VXF53..
VXF61..
VXF63..

VXG41..

1)

Kotnierzowe

Gwintowane

DN

25..

15..

15..
15..

15..

.80

.80

.50
.80

.50

Cisnienie PN

10

16

25

40

16

kvs [m3/h]

1,9..

25..

16...
1,9...
1,9...
16...
16..
1,9...
0,.2...
16..

.100

.100

100
100
31

100

.40

31
36

.40

Karta katalog.
N4410
N4401
N4420
N4402
N4430
N4440
N4403
N4405
N4482

ABV11459527
N4463

Dopuszczalne réznice cisnienia Apmax i ci$nienia zamykajace Aps dla zaworu z sitownikiem podane sg w

kartach katalogowych zaworéw

1)

Zawory wycofane, niedostepne

Mozna tez stosowac zawory innych producentéw o skoku 6...20 mm, pod warunkiem, Zze
realizujg one funkcje bezpieczenstwa ,.zawor zamkniety w stanie bez zasilania” oraz

posiadajg odpowiednie przytgcze mechaniczne do zamocowania sitownika.

Do ograniczenia skoku sitownikéw SKB32.. i SKB82.., sygnat Y1 musi by¢ doprowadzony

poprzez dodatkowy nastawialny wytgcznik krancowy (ASC9.3).

Potrzebne informacje mozna uzyskac w lokalnym biurze Siemens.
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SKB.. Wyposazenie Instrukcja montazu

Instrukcja montazu SKB../SKC.. M3240 7431903240 ASC1.6 G4563.3 43195544 0
743190326 0 | ASC9.3 G4561.3 431955450

(Instrukcja uruchomienia elektroniki standardowej)  AsK51 M4561.6 4319 5550 0
A5W00027551 | | ASZ7.3 7431902470

(Instrukcja montazu konwertera Modbus) | Elektronika ACT  M4568 74 319 0554 0

ABV12057657 | QAF21.. 74 319 0399 0

(Profile komunikacji Modbus) | | AsZ6.6 M4501.1 74 319 0750 0

Powigzane dokumenty takie jak deklaracje srodowiskowe, deklaracje CE, itp. mozna pobrac
ze strony internetowej: http://siemens.com/bt/download

Bezpieczenstwo

A UWAGA

Krajowe regulacje dotyczace bezpieczenstwa

Nieprzestrzeganie lokalnych przepiséw dotyczgcych bezpieczenstwa moze skutkowac
obrazeniami ciata i uszkodzeniem mienia.

e Przestrzegaé przepisow krajowych i stosowac¢ sie do odpowiednich regulacji
bezpieczenstwa.

A OSTRZEZENIE

Naprezona sprezyna powrotna

Rozbieranie obudowy sitownika moze uwolni¢ naprezong sprezyne powrotng i
spowodowac obrazenia wskutek szybko poruszajgcych sie czesci.

e Nie rozbiera¢ obudowy sitownika.

A OSTRZEZENIE

Niebezpieczenstwo obrazen wskutek uszkodzonej obudowy lub pokrywy sitownika

Z powodu naprezonej sprezyny powrotnej, podczas demontazu sitownika z uszkodzong

obudowg wystepuje ryzyko obrazenh wskutek szybko poruszajgcych sie czesci.

e Uszkodzonego sitownika NIGDY nie demontowac z zaworu.

e Zdemontowaé zawor razem z sitownikiem (urzgdzenie wykonawcze) jako catos¢.

e Demontaz urzgdzenia moze przeprowadzi¢ tylko wyszkolony technik.

e Urzadzenie wykonawcze z raportem awarii wystac¢ do lokalnego biura Siemens wraz w
celu analizy i utylizacji.

e Prawidtlowo zamontowa¢ nowe urzgdzenie wykonawcze (zawor i sitownik).

A OSTRZEZENIE

Niebezpieczenstwo poparzenia o rozgrzany wspornik sitownika

Wspornik sitownika pracujgcego w instalacji grzewczej rowniez moze by¢ goragcy wskutek
kontaktu z rozgrzanym zaworem. Temperatura wspornika sitownika moze osiggac¢ 100 °C.
Podczas prac serwisowych przy sitowniku:

o Wytgczy¢ pompe i odigczy¢ zasilanie elektryczne.

e ZamkngcC gtéwny zawdr odcinajgcy.

e W petni obnizy¢ cidnienie w instalacji i odczekac do jej catkowitego ostygniecia.
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Projektowanie

Potaczenia elektryczne sitownika nalezy wykonaé¢ zgodnie z lokalnymi przepisami
dotyczgcymi instalacji elektrycznych oraz punktem ,Schematy potgczen” (strona 23).

UWAGA

Stosowanie ogranicznika bezpieczenstwa

Brak zgodnosci z obowigzujgcymi przepisami dotyczgcymi izolacji kabli moze spowodowaé

wylgczenie funkcji ogranicznika bezpieczenstwa.

e Operator instalacji musi zapewni¢ zgodnos$¢ ze wszystkimi obowigzujacymi przepisami
dotyczgcymi izolacji kabli.

A OSTRZEZENIE

Niebezpieczenstwo obrazen i pozaru wskutek rozgrzanych elementow

Do czynnikow o temperaturze ponizej 0 °C wymagany jest podgrzewacz trzpienia ASZ6.6
zapobiegajacy zamarzaniu zaworu. W takich przypadkach, aby zapewni¢ odpowiednig
cyrkulacje powietrza, obejma mocujgca sitownika ani trzpiern zaworu nie mogg by¢
izolowane.

Dotykanie rozgrzanych elementéw bez uzycia srodkéw ochronnych grozi poparzeniem.

e Ze wzgledow bezpieczenhstwa, podgrzewacz trzpienia przeznaczony jest do napiecia
24V AC/30W.
e Zalecenie: przy temperaturach powyzej 140 °C zawory powinny by¢ izolowane.

Przestrzega¢ dopuszczalnych temperatur — patrz ,Zastosowanie” (strona 2) oraz ,Dane
techniczne” (strona 19).

Jesli stosowany jest przetgcznik pomocniczy, to jego punkt przetgczania nalezy nanie$¢ na
schemacie instalacji.

Kazdy sitownik musi by¢ sterowany z odpowiedniego regulatora — patrz ,Schematy
potgczen” (strona 23).

15
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Montaz

Uruchomienie

Instrukcja montazu sitownika na zaworze (74 319 0324 0) dotgczana jest do opakowania
sitownika i dostarczana wraz z nim. SKB62/MO dostarczany jest z instrukcjg ASW00027551.
Wyposazenie dodatkowe dostarczane jest z oddzielng instrukcjg montazu — patrz
,=Dokumentacja produktowa” (strona 14).

Polozenie montazowe

90°’."V%1~~.. 90°

== |

L]

16

Podczas uruchomienia, sprawdzi¢ okablowanie i przeprowadzi¢ kontrole dziatania oraz
uruchomi¢ kalibracje skoku (SKB6..). Dodatkowo, sprawdzi¢ i w razie potrzeby ustawi¢

wymagane ustawienia przetgcznikbw pomocniczych i potencjometrow.

Cylinder z tgcznikiem
catkowicie wsuniety

®

— skok =0 %

i

Cylinder z tgcznikiem
catkowicie wysuniety

— skok =100 %

®

Pokretto sterowania recznego musi by¢ obrécone w kierunku przeciwnym do kierunku

ruchu wskazowek zegara az do ogranicznika, tj. do potozenia, w ktérym niewidoczna jest
czerwona tarcza na wskazniku potozenia. Powoduje to zamknigcie (skok = 0 %) zaworéw
Siemens typu VVF.., VVG.., VXF.. i VXG..
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Obstuga

Praca automatyczna

Do pracy w trybie automatycznym, dzwignia [2] musi by¢ ztoZzona na pokretle sterowania
recznego [1]. Jesli dZzwignia jest roztozona, to nalezy jg obrdci¢ przeciwnie do kierunku ruchu
wskazoéwek zegara az do pozycji krancowej, w ktorej na wskazniku potozenia [3] nie widaé
ani tarczy z podziatkg [4] ani pierscieniowego wypustu blokujgcego ztozenie dzwigni — tylko
w takim potozeniu mozna jg ztozyé.

Sterowanie reczne

Do sterowania recznego, nalezy roztozy¢ dzwignie [2], aby byt widoczny wskaZnik potozenia
[3]. Po obréceniu dzwigni [2] lub pokretta sterowania recznego [1], na wskazniku potozenia

widac¢ bedzie pierscieniowy wypust i/lub tarcze z podziatka [4] ze wskazaniem potozenia
(skoku).

N T
Dzwignia [2] ztozona na pokretle Wskaznik potozenia, nie widac¢ tarczy
sterowania recznego [1] z podziatka ani pierscieniowego wypustu

Rozlozona dzwignia, widoczny Wskaznik potozenia, wida¢ tarcze
wskaznik potozenia [3] z podziatka [4] ze wskazaniem potozenia w mm
Konserwacja
Sitowniki nie wymagajg konserwaciji.
Podczas prac serwisowych przy sitowniku lub zaworze:
A OSTRZEZENIE
Niebezpieczenstwo poparzenia o rozgrzany wspornik sitownika
Wspornik sitownika pracujgcego w instalacji grzewczej rowniez moze by¢ gorgcy wskutek
kontaktu z rozgrzanym zaworem. Temperatura wspornika sitownika moze osiggac¢ 100 °C.
Podczas prac serwisowych przy sitowniku:
o Wytgczy¢ pompe i odigczy¢ zasilanie elektryczne.
e Zamkngc¢ gtdwny zawdr odcinajgcy.
e W petni obnizy¢ cidnienie w instalacji i odczekac do jej catkowitego ostygniecia.
17
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A OSTRZEZENIE

Niebezpieczenstwo obrazen

e W razie potrzeby, przewody elektryczne odtgczy¢ od zaciskow.
e Przed ponownym uruchomieniem sitownik musi by¢ prawidtowo zamontowany na
zaworze.

jmie

Zalecenie do SKB6..:
Po zakonczeniu prac obstugowych, uruchomic¢ procedure kalibracji.

Naprawa
Patrz ,Czesci zamienne” (strona 12).

A OSTRZEZENIE

Niebezpieczenstwo obrazen wskutek uszkodzonej obudowy lub pokrywy sitownika

Z powodu naprezonej sprezyny powrotnej, podczas demontazu sitownika z uszkodzong

obudowg wystepuje ryzyko obrazen wskutek szybko poruszajgcych sie czesci.

e Uszkodzonego sitownika NIGDY nie demontowac¢ z zaworu.

e Zdemontowaé zawor razem z sitownikiem (urzgdzenie wykonawcze) jako catose¢.

e Demontaz urzgdzenia moze przeprowadzi¢ tylko wyszkolony technik.

e Urzadzenie wykonawcze z raportem awarii wystac¢ do lokalnego biura Siemens wraz w
celu analizy i utylizacji.

e Prawidtlowo zamontowa¢ nowe urzgdzenie wykonawcze (zawor i sitownik).

Utylizacja

A UWAGA

Naprezona sprezyna powrotna
Rozbieranie obudowy sitownika moze uwolni¢ naprezong sprezyne powrotng i
spowodowac obrazenia wskutek szybko poruszajgcych sie czesci.

e Nie rozbiera¢ obudowy sitownika.

18

Urzadzenia muszg by¢ ztomowane jako zuzyty sprzet elektroniczny zgodnie
z odpowiednig Dyrektywg Europejska i nie moga by¢ utylizowane wraz z
odpadami komunalnymi.
e Urzadzenie nalezy utylizowa¢ odpowiednimi kanatami przewidzianymi do
tego celu.
[ e Przestrzegac wszystkich przepisow i regulacji obowigzujgcych w tym
zakresie.

Dane techniczne dotyczace warunkéw eksploatacji obowigzujg wytgcznie przy stosowaniu
produktow Siemens wymienionych w punkcie ,Urzadzenia wspotpracujgce” (strona 13).
Stosowanie produktéw innych producentow powoduje utrate gwaranciji.
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Zasilanie

Napiecie zasilajgce
SKB32..
SKB82..
SKB6..
SKB62/MO

Czestotliwos¢

Maksymalny pobdér mocy przy 50 Hz

SKB32.50, SKB32.50/F
SKB32.51, SKB32.51/F
SKB82.50, SKB82.50U
SKB82.51, SKB82.51U
SKB60..
SKB62..

Zewnetrzny bezpiecznik linii zasilajgcej
SKB32..
SKB82..
SKB6..

Dane funkcjonalne

Czas przebiegu przy 50 Hz "

SKB32.5.. otwieranie i zamykanie
SKB82.5.. otwieranie i zamykanie
SKB6.. otwieranie

zamykanie

Czas przebiegu ze sprezyng (funkcja bezpieczenstwa)
Sita znamionowa
Skok nominalny

Maksymalna dopuszczalna temperatura czynnika
(w podtgczonym zaworze)

Wejscia i wyjscia sygnatowe
Sygnat sterujgcy
SKB32..
SKB82..
SKBS6..

Sygnat sterujgcy Y SKB6..
0...10v DC
4..20 mADC

Rozdzielczo$¢ sygnatu

Impedancja
wejsciowa

Histereza

Dane techniczne

230VAC*15%
24V AC £ 20 % (SELV/PELV)
50 /60 Hz

10 VA/8W
16 VA/12 W
8VAITW

12VA/9W
10 VA/8W
14 VA/10W

min. 0,5 A, zwloczny
maks. 6 A zwloczny

min. 1 A, zwtoczny
maks. 10 A zwloczny

120 s
120 s
120 s
10s
10s
2800 N
20 mm
-25...220°C
- <0°C:
E wymagany podgrzewacz trzpienia ASZ6.6

3-stawny

0...10v DC
4..20 mADC
0...1000 Q

100 kQ
240 Q
<1%
1%
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Wejscia i wyjscia sygnatowe
Sterowanie nadrzedne Z SKB6..

Rezystor

Z nie podigczone, priorytet wejscie Y

Z podtaczone do G
Z podtaczone do GO

Z podtaczone do M poprzez 0...1000 Q

Sygnat zwrotny pofozenia U SKB6..

Impedancja
obcigzenia

Wzbogacone funkcje SKB60 2: SKB62UA
Wybor kierunku dziatania

SKB60,
SKB62UA

Regulacja ograniczenia skoku

SKB62UA
ograniczenia

Zakres gornego

ograniczenia
Sterowanie sekwencyjne

SKB62UA | Zacisk Y

Dziatanie wprost /
dziatanie odwrotne

Zakres dolnego

0...9,8VvDC
4...19,6 mADC

Punkt rozpoczecia

sekwengc;ji

Zakres roboczy sekwencji

Dodanie sygnatu

SKB62UA
R urzadzenia:

przeciwzamarzaniowego

przeciwzamarzaniowego

Komunikacja SKB62/MO

Protokét komunikacyjny
Modbus RTU
Liczba weztow

Zakres adresowania

Formaty transmisji

Z podtaczone do zacisku

QAF21..

QAF61..

Predkos¢ transmisji (kBaud)

Terminator magistrali

0...1000 Q

bez funkcji

maks. skok 100 %
min. skok 0 %

skok proporcjonalny do R

> 10 kQ
<500 Q

0..10vDC/10..0VDC
..20mADC /20..4 mADC
0...1000 Q/1000...0 Q

N

0...45 % nastawiane

100...55 % nastawiane

0...15 V nastawiane

3...15 V nastawiane

0...1000 Q, dodawane do sygnatu Y

1,6 V DC, dodawane do sygnatu Y

RS-485, bez galwanicznej separacji
maks. 32

1...248 / 255

nastawa fabryczna: 255
1-8-E-1/1-8-0-1/ 1-8-N-1/ 1-8-N-2
nastawa fabryczna: 1-8-E-1
Auto/9.6/19.2/38.4/57.6/76.8/115.2
nastawa fabryczna: Auto

120 Q wigczany elektronicznie
nastawa fabryczna: wytgczony
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Potaczenia elektryczne i kabel podtaczeniowy
Pole przekroju przewodoéw
Doprowadzenie kabli
SKB..U
SKB62/MO
Dlugosé kabla
Liczba zyt

Stopien ochrony i klasa zabezpieczenia
Klasa zabezpieczenia
Dziatanie automatyczne
Stopien zanieczyszczen

Stopien ochrony obudowy (od pionowej do poziome;j)

Warunki srodowiskowe

Praca
Warunki klimatyczne
Temperatura, ogolnie
Wilgotnos¢ (bez
kondensaciji)
Transport

Warunki klimatyczne
Temperatura

Wilgotnos¢ (bez
kondensaciji)

Skftadowanie
Warunki klimatyczne
Temperatura

Wilgotnos¢ (bez
kondensaciji)

Dyrektywy i normy
Norma produktu

Zgodnos¢ elektromagnetyczna (obszar zastosowania)

Zgodnos¢ EU (CE)
Zgodnos$¢ RCM
Zgodnos¢ EAC
UL, cUL 230V AC

24V AC

Zgodnos¢ srodowiskowa

0,5...2,5 mm2, AWG 21...14 ¥

4 x M20 (@ 20,5 mm)

z otworami pod przytgcza gwintowe %" (@ 21,5 mm)
kabel montowany fabrycznie

0,9m

5x 0,75 mm?

wg EN 60730

typ 1AA / typ 1AC / dziatanie modulowane
2

IP54 wg EN 60529

IEC 60721-3-3
Class 3K5
-15...<55 °C
5...95 % r.h.

IEC 60721-3-2
Class 2K3
-30...65 °C
5...95 % r.h.

IEC 60721-3-1
Class 1K3
-15...55°C
-5...95 % r.h.

EN 60730-x

do $rodowisk mieszkalnych, handlowych i
przemystowych

A5W00007751 4
A5W00007895 ¥
euroazjatycka zgodnos$¢ dla wszystkich SKB..

UL 873 http://ul.com/database

Deklaracje srodowiskowe produktu CE1E4564enX1 (SKB3.., SKB8..) ¥, CE1E4564enX2 (SKB6..) ¥)i

A6Y101083254 (zewnetrzny konwerter Modbus )% zawierajg dane dotyczgce zgodnej $rodowiskowo konstrukcji

produktu i oceny (zgodno$¢ z RoHS, sktad materiatéw, opakowanie, wptyw na srodowisko i utylizacja)
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Wymiary i waga

Wymiary

Waga
SKB32.50, SKB32.50/F
SKB32.51, SKB32.51/F
SKB82.50
SKB82.50U
SKB82.51
SKB82.51U

SKB60
SKB62, SKB62/MO

Zewnetrzny konwerter Modbus

SKB62U
SKB62UA

Dzwignia rewersji skoku ASK51

Materiaty

Obudowa sitownika
Obejma

Obudowa elektroniki

Pokretto sterowania recznego

Accessories

Przetacznik pomocniczy ASC1.6

SKB6.. Obcigzalnosé stykow
Podwajny przetgcznik pomocniczy ASC9.3
SKB32.., Obcigzalnos¢ stykéw jednego
SKB82.. | przetacznika
Potencjometr ASZ7.3
SKB32.., Zmiana catkowitej rezystancji
SKB82.. | potencjometru przy skoku

nominalnym

Podgrzewacz trzpienia ASZ6.6
Napigcie zasilajgce
Pobdr mocy

Prad przebicia

patrz ,Wymiary” (strona 30)

9,15 kg
9,20 kg
9,15 kg
9,45 kg
9,20 kg
9,50 kg

9,20 kg
0,15 kg
9,50 kg

1,0 kg

aluminium (odlew ci$nieniowy)

tworzywo sztuczne

24V AC,10mA...4 Arez.,, 2Aind.

250V AC,6Arez, 2,5Aind.

0...1000 O

24V AC £20 %
40 VA/30 W

maks. 8,5 A
(maks. temperatura 85 °C / 185 °F)

" W temperaturze pokojowej (23°C), przy nizszej temperaturze otoczenia lub wysokim Ap czasy te mogg ulec

wydiuzeniu
Poczawszy od wersji ..L

3 AWG = American wire gauge

4 Dokumenty mozna pobra¢ ze strony http://siemens.com/bt/download
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Schematy wewnetrzne

SKB32..
SKB32.51 SKB32.50
230V AC
3-stawny
21I Y1 \(2I |3I 3I |a blcl Y1I Y2 |3I 3I |a b cl
CINNENITIR i R ICC R NN i
[ ] [ ]
| c1| [c2 | | cl| |[c2 |
n11cm1N |4545| 11cm1N |4545|
| asces | aszrs. ' | ascos | asz7a.
Cm1 Wylgcznik krancowy
n Zawor solenoidalny do funkcji bezpieczenstwa
c1,c2  Podwdjny przetgcznik pomocniczy ASC9.3
a, b, c Potencjometr ASZ7.3
Y1 Sygnat sterujacy ,otworz*
Y2 Sygnat sterujgcy ,zamknij”
21 Funkcja bezpieczenstwa (sprezyna powrotna)
N Neutralny
SKB82..
SKB82.51 SKB82.50
24V AC
3-stawny
21I Y1 \(2I |3I al |a blcl \(1I Y2 |3I 3I |a b cI
i | | LI %] | Ll
| c1 c2| | cl| |[c2 |
n11cm1G |4545| 11cm1G |4545|
| ascoes | aszza. ' | ascos | asz7a.
Cm1 Wylgcznik krancowy
n Zawor solenoidalny do funkcji bezpieczenstwa
c1,c2 Podwajny przetgcznik pomocniczy ASC9.3
a, b, c Potencjometr ASZ7.3
Y1 Sygnat sterujacy ,otworz*
Y2 Sygnat sterujgcy ,zamknij”
21 Funkcja bezpieczenstwa (sprezyna powrotna)
G Potencjat systemowy
23
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SKB6..

SKB60, SKB62

SKB62U, SKB62UA

= < N Cc

Wskazanie potozenia
Sterowanie nadrzedne
Sygnat sterujgcy

Neutralny pomiarowy

GO

SKB62/MO
24V AC
Modbus RTU

1 6

G REF

: Hmn%
0%

GO

REF
+

Napigcie zasilajgce 24 V AC:
neutralny systemowy (SN)

Napiecie zasilajgce 24 V AC:
potencjat systemowy (SP)

Wiaczenie bez zasilania jako funkcja
bezpieczenstwa

24V AC
0..10vDC
4..20 mA
0...1000 Q
0..10V DC Pompa
E—— lub Skok Wyjécie ¢
4..20 mA Zawér solenoidalny |
- Calkovite Wejscie sterowania [>k]
E—> - Go zamkniede .| | nadrzednego ,
— 0..1000 W 0..100 % (sygnat z priorytetem) T :
0.10VDC| o Detekcja <
lub =—= | Wejscie gniazda
4..20mA zaworu Skok
Detekcja
j zablokowania
zaworu
;;I; 77;1/
|GOH {\
. . Interfejs
Zasilanie uzytkownika
E Nastawy i wskazania %
Zawor

Linia odniesienia (Modbus RTU)

Bus + (Modbus RTU)
Bus - (Modbus RTU)
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Zaciski podiagczeniowe

SKB6..

24V AC

Neutralny systemowy (SN)

- Potencjat systemowy (SP)

- Neutralny pomiarowy (= GO)

NEEREE
|

SKB62/MO

24V AC
Neutralny systemowy (SN)

o

Potencjat systemowy (SP)

Linia odniesienia (Modbus RTU)

]
m
|

Bus + (Modbus RTU)
Bus - (Modbus RTU)

Bo

Przetacznik pomocniczy ASC1.6

w

c1

0..10VvDC
4..20 mA
0...1000 Q

Sygnat sterujacy 0...10 (30) V DC lub 4...20 mA DC

— Wskazanie potozenia 0...10 V DC lub 4...20 mA DC

— Sterowanie nadrzedne (patrz ,Funkcje”, strona 6)

Kabel podtaczeniowy Modbus RTU

Czarny
Czerwony
Fioletowy
Szary

Rézowy
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Schematy potaczen

SKB32..
SKB32.51 SKB32.50
230V AC
3-stawny
tbertanten AC 230 V R AC 230V
Y _>_
I max. 1ﬁ I L : max. 10 : L
| |
(| L L= (L)
Ve [/ Jon |
F1 Y1) Y2 N | N (Y1) 2 N1 N1
210 Y1 Y2 Y1 Y2
® L ]
11 N Y1 11 N Y1

N N

F1 Ogranicznik bezpieczenstwa Y1 | Sygnat sterujgcy ,otworz”
(np. temperatury)
N1, N2 Regulator L Faza Y2 | Sygnat sterujgcy ,zamknij”
Y1, Y2  Sitownik N Neutralny 21 | Funkcja bezpieczenstwa
(sprezyna powrotna)
26
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SKB82..

SKB82.51, SKB82.51U SKB82.50, SKB82.50U

24V AC
3-stawny
AC 24V AC24V
SN SN
11 G Y1 11 G Y1
® [
!10(3 //° !10% //
21 Y1 Y2 Y1 Y2
F1 ’J \\(1 iyg Go N1 \Y1 in Ggo N1
. SP Sl
AC24V AC 24V
SP SP
11 G Y1 1 G Y1
. .
LIS EA LI
211 Y1 Y2 Y1 Y2
’J Y1 y2 G |[N1 Y1 Y2 G N1
"1 [ [
GO i GO
I SN SN
F1 Ogranicznik bezpieczenstwa (Y1), (Y2) Stykiregulatora
(np. temperatury)
SP Potencjat systemowy Y1 Sygnat sterujacy ,otworz”
24V AC
N1, N2 Regulator SN Neutralny Y2 Sygnat sterujgcy ,zamknij”
systemowy
Y1, Y2 | Sitownik 21 Funkcja bezpieczenstwa

(sprezyna powrotna)
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SKB6..

SKB60
0..10vDC
24V AC 4...20 mA
0...1000 Q
hd L
|
I T i SP
| he
G B1 M | /}’ ]
[ A7 = /|
: 1 3 ]2 E2 1 3 ]2 F3 LR M : F4
! I i I i | }M T
T I I ! I
I ! ‘
GO Y1 M e . H: 77777 | o i i
[ | o
G Y MU zZ | |
| |
| |
| |
| |
| |
| |
GO Y i i
| . L SN
+ N
SKB62, SKB62U, SKB62UA
0..10vDC
24V AC 4...20 mA
0...1000 Q
L
hd
|
| N
e mw : a ;o
: ‘H ‘H ﬁiéﬁ pi ]
! 13 ]2 F2 L1 3 ]2 F3 LR__ M~ "F4
S T A
T | | | ! ! |
I ! ‘
GO Y1 M N1 - . ,l: _____ | ol ! i
I ! .- !
: | |
G Y MU 2z | |
| |
| |
| |
| |
| |
| |
GO Y1 i i
! : L e
+ N
Y1 | Sitownik F3 Termostat r
N1 | Regulator F4 Urzadzenie przeciwzamarzaniowe z
sygnatem wyjsciowym 0...1000 Q, np.
QAF21.. lub QAF61.. (tylko SKB62UA) *)
F1 | Ogranicznik bezpieczenstwa (np. temperatury) G (SP) Potencjat systemowy 24 V AC
F2 | Termostat przeciwzamarzaniowy GO (SN) Neutralny systemowy

Zaciski: = 1-2 zagrozenie zamarzania / awaria
czujnika (termostat zwiera styk
wskutek mrozu)

1-3 | normalne dziatanie
» Tylko SKB62UA: tylko przy sterowaniu sekwencyjnym i odpowiednim ustawieniu przetacznikéw, patrz
+Elektronika” (strona 4) i ,Funkcje” (strona 6)
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SKB62/MO

24V AC
Modbus RTU

G RS485
w
w
o
“? ® I\
GO N1
G REF = +
GO A

A Sitownik

N1 Regulator

G Potencjat systemowy

GO0 Neutralny systemowy

REF Linia odniesienia (Modbus RTU)
+ Bus + (Modbus RTU)

- Bus - (Modbus RTU)

& UWAGA

Stosowanie ogranicznika bezpieczenstwa F1

Przy stosowaniu ogranicznika bezpieczenstwa F1, upewni¢ sie, Ze nie ma zadnych btedéw
w izolacji kabla, ktére mogtyby wykluczy¢ funkcje ogranicznika temperatury (dotyczy to
zaréwno sitownikow 230 V, jak rowniez 24 V)

e Do uziemienia SN (np. PELV) w kazdym przypadku stosowac¢ sie do powyzszej uwagi.
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Sitownik

<

375*

24

210/314

20,5 **
[ )

v

>>

»
235

147

A

127

A

Wszystkie wymiary w mm

Wysokos$¢ sitownika od korpusu zaworu bez dzwigni rewersji skoku ASK51 = 375 mm

Wysokos$¢ sitownika od korpusu zaworu z dzwigniag rewersji skoku ASK51 = 432 mm

*%

» > 100 mm
»» >200 mm

Dzwignia rewersji skoku ASK51

109.5

SKB..U: otwory pod standardowe ztgcza kablowe %2" (¢ 21,5 mm)

56.5

Minimalna odlegto$¢ od stropu lub $ciany umozliwiajgca montaz, podigczenie, obstuge,
czynnosci serwisowe itp.

* | Skok maksymalny = 20 mm

30

44

108

Wszystkie wymiary w mm
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Zewnetrzny konwerter Modbus

530 150 X

75 =% g
8 S j\
\ f |
= ° Sitownik |
= = /,/ ! !
/ /’l | /
Rmin 425 MH L _/
W\
\\\ S B — N By
N e TS
N :"ig\»i:L_’:_M_zzi_::_fﬁ =

:
N

Wszystkie wymiary w mm

X =250 mm

Typ Obowigzuje od wersji Typ Obowigzuje od wersji
SKB32.50 .D SKB62 .G

SKB32.50/F .D SKB62/F .G

SKB32.51 .D SKB62U .G

SKB32.51/F .D SKB60 .G

SKB82.50 .D SKB62UA .G

SKB82.50U .D SKB62/MO .H

SKB82.51 .D

SKB82.51U .D




